Technologie et Santé

La Mécatronique

L'institut P GAZEAU

est un laboratoire de recherche des domaines des Sciences

Physiques et des Sciences de |'Ingénierie. Ses activités couvrent un large J ean‘P ierre
spectre de thématiques et de compétences complémentaires allant de la physique des
matériaux a la mécanique des fluides et des matériaux. Ingénieur de recherche CNRS (centre national de recherche scientifique)
Dans ce centre Jean - Pierre Gazeau, a mis au point sa main articulée au service Université de Poitiers - Institut PPrime
de la médecine pour un futur proche. Responsable de I'opération « préhension et conception de systeme

mécaniques innovants »

Il s'intéresse aussi aux mains robotiques a haut niveau de
dextérité, afin de les utiliser

dans les domaines de la santé.
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Apres le Moyen-age, différentes
protheses existent ( plus ou moins

remiéres prothéses remontent a la sophistiquées ) et sonf dedices a Les guerres au XX° siécle ont permis trés important au
préh ol I'homme a commencé a differentes classes sociales. Mais les hiveau de de la prothése et |'essors des entreprises

her, avec notre instinct de survie, il : restent lourdes et donc qui les congoivent. Cela est dii au lors des

a fallu peu pratiques. grandes guerres ou il a fallu innover rapidement( ler GM: 300 000
amputes. amputes; 2eme GM : plusieurs millions ) .

L "histoire de la prothese

Au XVIeme siecle, de nombreuses
nouvelles techniques d'amputation se

développent que |'on doit a un chirurgien Auiourd'hui de nouvelles
- | francai 1510-1590 L -
égyptiens ont fabriqué leur n:\?:cfflj'es ( g Rell entreprises ’rmvall\len’r sur
premiére : de nouvelles protheses plus
performantes.
Main Articulée RoBioSS
- a main a été créée par
» |"équipe ROBIOSS de |'institut ’ g : ;.
P-Prime. Schéma de la main articulée:
= Son objectif est d'effectuer
W -y des manipulations fines avec les
= bouts de doigts comme |"humain

BRotation sur axe y

le fait. BRotation sur axex

La main articulée est composée ;
de 4 doigts.

Chaque doigt est piloté par 4
actionneurs : élément permettant
la conversion de |'énergie
électrique regue en énergie

o mécanique de rotation.

Ainsi la main complete est
- K—- composée de 16 actionneurs,
' chacun pouvant permettant une
rotation selon un axe.
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